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LASERSKANNER Tehnika 



LASERSKANNER Installatsioon 

 



LASERSKANNER Skaneerimise parameetrid 

Lennuk»rgus:    2400m  

Vaatevªli (FOV):   55Ü  

Ribade omavaheline ¿lekate: 15% 

Skaneerimise sagedus:   31.9 Hz 

Pulsi sagedus (MPiA) :   93.2 KHz 

Keskmine punkti tihedus:  0.45 p/mĮ 

Maksimaalne punktivahe:  2.6 m 



OLULISEMAD PARAMEETRID Punktitihedus 

 

 1440m 2400m 3900m 

 1,56p/mĮ 0,45p/mĮ 0,14p/mĮ 
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üMaapind ~10 miljardit punkti 

VMin k»rgus  -14.46 m 

VMax k»rgus  317.42 m 

üMuud infot ~11.5 miljardit punkti 

LASERSKANNER Statistika 
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LASERSKANNER Kattuvus 
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LASERSKANNER Kattuvus 
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Projekti koostamine 

ü Projekti koostamiseks, andmete jaotamiseks ja klassifitseerimiseks 

kasutatakse Terrasolid tarkvarasid TerraScan TerraModeler 

ü Projekti jaotiseks kasutatakse kaardilehti 1:2 000 (1 km 2) 

ü Plaaniline asukoht L-Est97 s¿steemis, k»rguslik BK77 s¿steemis 

ü Geodeetilised k»rgused on redutseeritud normaalk»rgusteks  

ESTGeoid2003 mudeli abil 
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Klassifitseerimine 

Klassifitseerimisel: 

ü Eemaldatakse ñm¿raò (7) ja ¿lekattuvuse alad 

ü Klassifitseeritud  

VMaapind (2) 

VSuuremate veekogude pind (14) 

VH»rendatud maapind (8) 

üKogu maapind = klass 2 +klass 8 
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Kasutatavad klassid 

ü Klassifitseerimata (1)   (roheline) 

ü Maapind (2)     (pruun) 

ü ñM¿raò (7)                  (lilla) 

ü Maapinna h»rendus (8) (punane) 

ü Rannikumeri ja 

     kaks suuremat jªrve (14) (sinine) 
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Klassifitseerimine 

ü Maapinna h»rendatud punktid (8) 

V Algoritm  plaaniline kaugus >20 

 k»rgusvahemik -0.3<dz<0.3 

ü Rannikumeri ja kaks suuremat jªrve  

V Klassifitseerimisel kasutati 

 ETAK andmebaasi rannajoone kontuure 
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Kvaliteet 

ü Tegemist on kaugseirega  

V K»rguslik info on m»»detud ilma otseselt kohapeal kªimata 

ü Sellest tulevalt esineb andmetes kvaliteeti vªhendavaid tegureid 

V Taimestik 

V Klassifitseerimise ebatªpsused 

V Lennuplokkide vahel ei pruugi lennuribade asend olla k»ige parem 

 

 

 

Maa-ameti teabepªev mai 2012 



Lennuaeg 

Aprill 

Mai 

Juuni 

Maa-ameti teabepªev mai 2012 



Paar nªidet 
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Punktide arv (km2) 

 
Min       < 1 000 p    

Max  1 406 000 p 

Keskmine     455 000 p 
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Maapinna punktide tihedus 

Min   0 p/m2    

Max  0.48 p/m2 

Keskmine  0.21 p/m2 
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