Aerolaserskaneerimise andmed ja
kasutamise perspektiivid

Anti Gruno

Fotogramm-meetria osakond
Maa-amet

anti.gruno@maaamet.ee




SR

pa

U Sissejuhatus

U  Andmete iseloomustus

U Andmet°°tl uspro
U Klassifikatsioon

U Kvaliteedihinnang

U Levitusformaat

MAA-AMET

Estonian Land Board




Hoating and
ocooling
syntom

Eloctronios

Environment Focal plate with

control CCDs,
electronics 3 filtors and

Totrachrolds

Tomporature
compensating
lens housin

Front cover Video camera
b

MAA-AMET

Estonian Land Board




on

MAA-AMET

Estonian Land Board




Lennuk»r gus
Vaat eV i (

Ri bade omavah:ellbd% e

Skaneerimise sagedus:
Pulsi sagedus (MPIA) :
Keskmine punkti tihedus:

Maksimaalne punktivahe:

2400m
55U

MAA-AMET 8%

Estonian Land Board




Punktitinedus

AMET 48

MAA

b

Land Board

Estonian




2009

2010

2011

Maa-a me t

teabep?ev mai MAAJAMET %
Estonian Land Board (;:’




Statistﬂi'ké‘

U Maapind ~10 miljardit punkti
VMi n k »Xdgans
VMax k»r gus 31
U Muud infot ~11.5 miljardit punkti
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Pro ektif.koosta'r‘nine‘

U Projekti koostamiseks, andmete jaotamiseks ja klassifitseerimiseks

kasutatakse Terrasolid tarkvarasid TerraScan TerraModeler
U Projekti jaotiseks kasutatakse kaardilehti 1:2 000 (1 km 2)
U Plaaniline asukohtL-Est 97 s¢steemi s, k»rgus|

U Geodeetilised k»rgused on redut se
ESTGeoid2003 mudeli abil
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Klassifitseerimine

Klassifitseerimisel:
U Eemal datakse fim¢grao (7) ja ¢l ekat
U Klassifitseeritud
V Maapind (2)
V Suuremate veekogude pind (14)
VH»rendatud maapind (8)

U Kogu maapind = klass 2 +klass 8
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Kasutatavad klassid
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Klassifitseerimine

U Maapinna h»rendatud
V Algoritm plaaniline kaugus >20
K»r gus v dBwrm0.X
U Ranni kumeri | a kaks
V Klassifitseerimisel kasutati

ETAK andmebaasi rannajoone kontuure :
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Kvaliteet

U Tegemist on kaugseirega

V Kergusli k 1 nfo

U Sel | est tul eval't

V Taimestik
V Kl assi fitseer.
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Punktide arv (km?2

Min <1000p

Max 1 406 000 p

Keskmine 455 000 p 2 B
58’

28’

tuh. pnt
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Maainna uhkfidefihédus

Min 0 p/m?
Max 0.48 p/m?
Keskmine 0.21 p/m?
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